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Das Betriebssystem BS3 des TR440 ist ein Time=-sharing-System,
das es gestattet, parallel Stapel- und Dialogbetrieb abzuwickeln
und dabgi auch dem Terminalbenutzer sdmtliche Leistungen des
Systems zur Verfligung zu stellen (z. B. auch die gesamte Kern-
speicherkapazitdt - im Unterschied zu vielen Dialogsystemen an-

derer Hersteller).

Das bedingt einen nicht unerheblichen Verwaltungsaufwand, den es
zu optimieren gilt ~ abh&ngig von der aktuellen Betriebssituation.
Die Betriebsmittelvergabe und damit auch deren Optimierung wird
von der Kontrollfunktion (KFK) gesteuert (z. B. 8er Ablauf des

Konsolzyklus, die Berilicksichtigung von Job-Prioritdten etc).
Diese Steuerung geschieht zweistufig:

Zundchst bewirbt sich jeder Auftrag um die Zuteilung eines
Steuverprozesses - eines Abwicklers. Das geschieht bei den Stapel-
Jobs, den Abschnitten, aufgrund eines Gewichtes, das nach Betriebs=
mittelforderungen berechnet oder explizit gesteuert werden kann
und bei den Terminalbenutzern nach dem Zeitscheibenverfahren. So-
dann bewirbt sich jeder der Abwickler um Zuteilung von Kern-
speicher und Rechnerkern, d. h. also um Rechenzeit, was abhingig
ist von einem Prozessgewicht, das nach aufgenommener Rechenzeit

und E/A-2ktivitdt bestimmt wird.

Es gibt nun eine Reihe von Steuerungsmdglichkeiten dieser Zutei-
lungs-Algorithmen. Ein Teil von ihnen (z. B. die Anzahl der vor-
handenen Abwickler -~ im Normalfall zwischen 5 und 10) kann rechen-
zentrumsspezifisch bei Systemgenerierung veridndert werden, also
gewissermaflien statisch. Daneben gibt es eine Fiille von Systempa-
rametern, die dynamisch im laufenden Betrieb veridndert werden
k&nnen -~ durch Anweisungen an die Kontrollfunktion. Dazu zdhlt

z. B. die Anzahl der Abwickler, die die Batch-Jobs hedienen,
Mcdifizierungen des Zeitscheibenalgorithmus fiir die Terminalbe-

nutzer u. a. Um mit Hilfe solcher verdnderbaren SteuergrdBen die




Systemauslastung optimieren, Betriebsmittelengpisse aufldsen
oder Terminal-Wartezeiten minimalisieren zu k&nnen, muR man nun
eine ziemlich pr&zise Vorstellung von der Wirkung und dem Zusam-

menspiel der einzelnen Parameter haben.

Das heift, man muB zundchst einmal MeBmethoden besitzen, um
gezielte Aussagen liber das Systemverhalten in Abhidngigkeit von
den Steuerparametern gewinnen zu kdnnen. Dazu bieten sich zwei

verschiedene Wege an:

Erstens kann man, gewissermaBen auf mikroskopischer Ebene, hard-
waremdBig MeBsonden im System anbringen, die von innen her Aus-
sagen Uber Auslastung von Kandlen, Speichermodulen und anderen
Systembestandteilen machen. Uber diese MeBmethode und ihre Ergeb-
nisse gibt es allerdings vem Hersteller Telefunken wenig Literatur

bzw. sie ist nicht zuginglich.

Die zweite Methode kdnnte man als makroskopisches Vorgehen he-
zeichnen, indem man nadmlich von den internen Vorgingen vollig
absieht und nur betrachtet, wie sich eine Verinderung von Steuer-

parametern auf die Auftrdge auswirkt. Das heift z. B.:

Wieviele Stapelauftrdge durchschnittlich pro Tag verarbeitet

werden und wieviel Rechenzeit etc¢. von ihnen aufgenommen wird.

Wie lang im Mittel die tatsidchliche Reaktionszeit am Terminal
ist.

Wieviel Prozent der gesamten Maschinenzeit "verkaufbar' ist
und wieviel Prozent fiir Verwaltungszeit bendtigt wird bzw.
wieviel Zeit der Rechnerkern nicht ausgelastet ist, weil auf

Erledigung von E/A-Vorgidngen gewartet werden muBR (Warte-Zeit).
usw.

Diese Betriebssystemdaten sind leider nicht ohne weiteres zuging-
lich, da sie zwar dem System teilweise bekannt sind, aber die
ndtige Software zur variablen Auswertung der Daten nicht zur Ver-
figung steht. Diese Lilcke soll der in Bochum erstellte System-—

Operator BO&BS30P schliefen.




Er scll einerseits in einer sauber definierten Schnittstelle alle
Systemzustandsdaten in welterverarbeitbarer Form zur Verfiligung
stellen, andererseits soll er eine grobe Ubersicht iiber die Vor-
gidnge im System augenblicklich dem Operateur vermitteln, damit
dieser konkrete Anhaltspunkte bekommt, wie er durch Parameter-
verdnderung die Retriebssituation evtl. verbessern kann. Dariiber
hinaus soll er selbsttdtig durch Manipulieren einiger Steuerpa-
rameter in das Geschehen eingreifen und damit den Cperateur

unterstiitzen.



Der System—-Operator BO&BS3CP nimmt Steuerungen und Messun-~

gen am laufenden TR440-Betriebssystem BS3 vor.

Dadurch, daB er als Operator(als 'SYHIP‘)arbeitet, demon-
striert er gleichzeitig, wie offen und ausbhaufdhig das
BS3 ist.

BO&BS30P ist logisch in 4 Bldcke aufgeteilt:

I. Der MeBteil:

Im Abstand von 5 Minuten werden Betriebssystemdaten wie
Verwaltungszeit, Speicherausnutzung etc. gemessen und in
bindrer Form in eine LF-Datei geschrieben, die somit eine
wohldefinierte Schnittstelle fiir andere Auswertungsprogramme

darstellt.

Die gemessenen Daten werden auferdem komprimiert in leicht
lesbarer Form auf der KSM ausdgegeben, um dem Operateur In-
formationen in die Hand zu geben, mit deren Hilfe es ihm
mbglich ist, abhidngig von der Betriebssituation Systempara-
meter optimal einzustellen und die Auslastung filir Stapelbe-

trieb zu verbessern.

II. Der pericdische Steuerteil:

Abhadngig von den gemessenen Betriebssystem-Daten unternimmt
der System—-Operator Steuerungen zur Optimierung, um z. B,

irgendwelche Engpdsse aufzuldsen.

III. Der punktuelle zeitabhdngige Steuerteil:

Zu bestimmten Tageszeiten 18st der System-Operator bestimmte
Aktionen aus, die z. B. aus KFK~Kommandos, Kreation von be-

stimmten Auftrigen etc. bestehen kénnen.




IV. Der Operateur-Dialog Teil:

Hiermit werden Anweisungen vom Operateur entgegengenommen
und interpretiert, die sich teilweise an den System-Operator
selber richten und teilweise auch an irgendwelche anderen

Operatoren cder Akteure des Betriebssystems in aufbereiteter

Form weltergereicht werden.




Der Systemoperator BO&ES30P bendtigt normalerweise nur
2 K Kernspeicher. Alle 5 Minuten braucht er 1 K Abwick=-
ler-Puffer fir die E/A (falls in eine LF-Datei geschrieben

werden scoll) zusédtzlich.

Soll der Zustand der Gesprdche untersucht werden (35. bis

38. GW des Satzesp Uberprifung, ob BO&BEDIENDEX liuft u.a.m.),
bendtigt er tagsiiber alle 5 Minuten zusdtzlich 5 K zur Auf-
nahme des Depots {(nur sehr kurzfristig} - siehe aber auch
Kommando GSPZU. Wenn der Operateur-Dialog-Teil angestofien
wird, werden noch einmal 4 K Kernspeicher mehry bendtigt
{zuzliglich zu den 5 K fiir das Depot, das dann auch immer

in den Xernspeicher gelegt wird;.

Der Systemoperator wird auvtomatisch hei jedem Neu-~ oder
Restart des Systems vom ersten BEN&VW-Lauf angestofan, in-
dem BO&TUE mit entsprechendem Startsatz gestartet wird

(fiir die LF-Datei BEN.RZ&AUFTRAEGE, Zeilenhereich 1 =~ 4999).
In diesem Zeilenbereich steht u. a. ein AUFTRAGS~Kommando
fiir einen anderen Zeilenbereich derselben Datei, der ein

STARTE~Kommando fir den Systemoperator enthilt.

Sollen nun bei jedem Restart gewisse Initialisierungs=-
Kommandos an BO&BS30P gegebhen werden, so kdnnen diese als
Daten-Fremdstring an das Starte-Kommando fir BO&BS30P an-

gefligt werden.

Ist das SIGNAL 45 gasetzt, 50 kann der Systemcoperator zu

Testzwecken auch im Gesprdch gestartet werden.

Bei der Programmiecrung des Operators BO&BS30P habe ich einige

Anregungen aus dem Operator FR&OPKONS des Herrn SUDBROCK von
AEG-Telefunken, Fankfurt, bezocgen, der seinergeits auf ein

Programm von Herrn Peters vem GRZ Berlin zurlckgeht.




I. Der MeBteil:

Alle 5 Minuten wird, falls im Starte-Kommando fiir BO&BS30P
eine Datei angegeben ist (symbolische Geritenummer beliebiqg),
ein Satz in diese Datei geschrieben. Die Datei muB vomn Typ

RAM sein.

Die Satznummern sind datumsabhZngig, und zwar ist im linken
Balbwort das Datum in der Form

‘oo mm tt' , das rechte Halbwort wird von 1 an hochgezihlt

R
Monat/Tag

wdhrend des Tages. Jeder Satz enthidlt 38 Ganzworte.

Der Satzaufbau ist folgender:

TX 48

2 <RA des SSR 4 36 : Datum & Zeit

1 absolute Maschinenzeit {IZE)

1 Warteschleife gesamt (TZE)

1 Prio 1 (I1ZL)

1 Prioc 16 (IZE)

1 Notschleife RK 1 (IZE)

1 Notschieife RK 2 {(IZE)

1 DUV (IZE)

1 LADER (T2

1 oPV (IZE)

1 KSPFRET {K)

1 TSPFRET {Kj

1 WSPIRET {K)

1 LFDFRET ()

1 Warteschleife RK 1 {IZE)

1 Abschnitts=-ABW~-Zeiten im Intervall
(in % von Gesamt~ARW~Zciten)

1 Auslastung im Intervall (0.01 %)




1 Verwaltungszeit im Intervall (0.0 %)
1 | map
1 HABAP

1 ANZAHL GSP KONEIN

1 ANZAHI, GSP EKurzliufer

ot

ENZAHL GSP lLangldufer

1 Anzahl Auftrdgs gesamt

38

Die Datei mu?d im Startekommando in folgender Form angegeben

werden:

...,DATET = {SGNRY - {LFD-BKZY . {Dateiname ,...

Sie wird jeweils nur fir Sekundenbruchteile angemeldet; ist das
unmoglich, da anderweitige Zugriffe vorliegen {(wenn z. B. zur

Zeit ein Auswertungsoperator die Datel bearbeitet), so wird der
Mefpunkt auscgelassen und ersit beim ndchsten Mal {nach 5 Minuten)
die Anmeldung wieder wversucht. Die Datei wird vom Systemoperator
als Stack nach dem FIFO-Prinzip verwaltet, und zwar nach folgen-

dem Algorithmus:

Ist sie voll, so loscht BO&ES30P das erste Viertel der vorhandenen
Satze und bhereinigt die Datel durch einen Start des Operators

RB&BEREINICGE {(siehe Rochumer Xommando TRANSPORTY .

Da die S&8tze streng aufsteigend nach Satzmarken eingetragen
werden, kann man also durch entsprechende Dimensionierung der
LFP-TDatel exakt bestimmen, von wievielen Tagen die MeBdaten Jjeweils
in der Datei verkleiben scllen {es werden tdglich max. 288 S&Etze

eingetragen) .




ITI. Der periodische Steuerteil

Dieser Teil wird nachgeliefert, da die Messungen und Unter-

suchungen am BS3 mit dem Systemoperator noch nicht abgeschlos-

sen sind.




ITT. Der punktuelle zeitabhdngige Steuerteil

. .Um 21.45 h wird selbsttdtig SIGNAL 12 gesetzt {unhe-

aufsichtigter Betrieb).

Gleichzeitig werden {durch den Operator BO&TUE} die
Kommandos in der LF-Datel BEN.RZ&LAUFTRAEGE im Zeilen-
bereich 843000 - 849000 ausgefilhrt, falls vorhanden.

Jedesmal 15 Minuten vor einer vollen Stunde wird
"stat, ausg." als Kommandc an die XKFK weitergereicht,

falls nicht SIGNARL 12 gesetzt ist.

Beli Lischen des Signals 12 (Beginn der beaufsichtigten

Schicht morgens) wird:

a) eine Sonder-~Sendung an den Operator BO&BEDRIENDEX
geschickt, der wihrend des unbeaufsichtigten Be-
triebes nicht rechnet, sondern auf diese Sendung

wartet;

b) die Xommandos in BEN.RZ&ALUFTRAEGE im Bereich

850000 - 854999 ausgefilhrt.




IV Der Operateur-Dialog-Teil

Durch OPAL teilt der Operateur dem Operator BO&BS3CP mit,
daBR er einen DIALOG mit ihm zu fihren wilnscht. Daraufhin

erfragt BO&BS30FP Kommandos auf der KSM.

Die Syntax dieser Kommandos entspricht der der KFK-Kommandos,
d. h. Klein~ oder GroBbuchstaben sind identisch, Trenn-
zeichen ist das Komma, ein Punkt beendet die Eingabe und

den DIALOG. Blanks und Zeillenvorschilbe werden iliberlesen.
Spezifikationen konnen direkt mit den Kommandcs cdar

einzeln im DIALOG nach Anfrage eingegeben werden.

—

Ein Fehler hewlrkt

stufe. Werden nur
eincegeken cder spricht die Zeltschranke der KSM an, s0

wird der DIALOG hesndet.

Zusidtzlich gilt: Der Vertikaltabulator "% ' wird Uberlesen

und der Riickwidrtsschritt '43° wird erkannt.

Dadurch ist es mdglich, durch ein Rickwdrtsbewegen des Schreib-
kopfes {(evtl. eine Zeile tiefer durch 'VT') Zeichen zu lber-
schreiben, allerdings nicht i{iber ein Komma oder einen Punkt
hinweg (Ausnahme: Befehl KOMMDO - dort sind alle Zeichen itber-

schreibbar} .

ionen sind im einzelnen:

}.J
6]
p
g
=
&)
[a}
joF
o
]
=
f-
s
I}
)
]
(:f}
6]
5]
E_l
th
[.-l
S
9]




A Spezifikationslogse Kommandos:

1. ENDE bewirkt ein Reenden des Operators

2. LISTE erzeugt eine Liste aller Auftrdge -
Abschnitten und Gespridchen getrennt

Tejlauftrag auf dem Schnelldrucker.

3. ZEIT bewirkt ein Ausdrucken der Zeit auf

nach

- als

der KEM

4. BEDIEN erzeugt die Sondersendung zum "Aufwecken"

von BO&BEDIENDEX

5. WSKERE Eartegchlanqe kreieren: Es wird die Warte-

Schlange "RO&BSICP~WE~" kreilaert, dic
BO&RBS30P benutzt (und auch scheon zu

£. WSLOE Warteschlange lceschen: L&schen die

schiange.

7. C Ausdrucken des letzten Speichervoraga
E c g

&BE30FP {(siehe Kommando KORR)

L)
3

W
Ope

O
f'r
O
H

ser Warte-

nges 1in

8. BVTEST Benutzerverwaltungsbit testen. Es werden die

Auftragsnummern derjenigen Auftrdge
die zwar schon den geinderten BEN-S
aber das Benutzerverwaltungshit im

nicht gesetzt haben (fllr Testzwacke

tring hab
DEPOT noch
i VoIt

9. DUMP Erzeugen eines Dumps des Variablenbereiches

BOARSICP {mittelis S8R &6 O).

10, N identisch leerer Eingabe ~ Dialogende

11. DEPOTL aktuelles Depor einlesen (einschl.

{nur Tlr Testzweacke)

GWi, & AVE)




12.

15,

REST

" ABBR

SAMINEI

WS INF

Restart des Systemoperators zum neuerlichen

Initialisieren aller Variablen.
Abbrechen des Abschnitits von BO&BS30P.

Uber den Inhalt der System-Sammelwarteschlange

informieren. {Als Teilauftrag auf dem Drucker)

liber den Inhalt der Warteschlange BO&BS30P~WS-

informieren (auf der KSM}, die von BO&RBRS30P fiir

Sendungen henutzt wird.
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B Kommandos mit einer Spezifikation

Kom- Spez.- Spez.- .
mando name Wert bedeutung
LFD
Spezi-
fikation
NS Nicht schreiben in LF-Datei
5 Schreiben in LF-Datei, falls
vorhanden und bhisher kein schwe-
rer Fehler beim Schreiben
o in jedem Fall schreiben in LF-Datei
DUMPE Cumpen mit TK-~abhdngiger Inter-
pretation
MODUS
DEPOT Depct dumpen (mit ARdressen wie im
SYK)
r 3 M a
VAR Variablenbereich des Operators
(residenter Teil}
ZULAD zuladbarer Variablenteil
GWL Gevichtsliste
AVZ Ausgabeverzeichnis
WARTE Warten auf Sendung in Warteschlange
BO&BS30P~-WS~
ABSENDER- max. 6 siehe SSR 5 ff.
FRZ Cktaden
SENDE Sendunyg abschicken
ARSENDER- max. b
F'KZ Oktaden
P Pausieren von Auftridgen
ANR Auftrag- der angegebens Auftrag darf keinen
nummexr Abwickler mehr zugeteilt bekommen
ALL alle Auftrdge (auler BOLBS30P)
GSP alle Gespridche

AR alle Akschnitte (aufer BO&RS30P}
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Kom- Spez.~- Spez.-
mandc Name Wert Bedeutung
F Fortsetzen von Auftrdgen
ANR angegebene Auftrige sollen wieder
einen Abwickler zugeteilt bekommen
kénnen
Auftrags-
nummer
ALL
GSP
AB
AEL Auftragselement ausgeben mit Xopfwort
und Anfangsadresse im Depot (auf KSM)
ANR
Auftrags~-
nummer
ALL
GSP
AR
GER Ausgeben eines Elementes der Gerate-
liste im Depot {mit Anfangsadressc
auf KoM
GERAET
z.B. Bi, W12
B Bringen von Ganzwerifoloen mit
Adresse & Interpretation als Oktaden
ADRESSE ab angegebener Adresse wird ausdegeben
~ bis zum Abbruch durch OPAL oder
ehbietsende -
Adresse
(sedezimal)
LBV Lésche Benutzerverwaltungsbit fiir
Buftrag im Depct
ANR
Auftrags~
nummey
ALL
GsP
AB
SRV Siehe LBV setze Benutzerverwaltungsbit




Kom~ Spezifika- Spez.-

mando tionsname Wert Bedeutung

ERG&VW Ereignis~Verwaltungs~Manipulationen
{mittels Gem.-Gebiet "PH&ERG")

MODUS

INF Informieren iither gesetzte Ereig-
nisse mit ANR des kreierenden
huftrages

NORM Normieren des Gem.-Gebietes,
d. h., L&schen aller Erecignisse

ANF Anfang von Operator-spezifischen
ManlpulaLlo en des Gem,-Gabletes
zu Testzweckean.

Das Gem.=~Gebiet ist dann ab Adresse
"20008 wie ein normaler Variablen-—
bereich manipulierbar (Vorsichti:
Modus END unbedingi notwendig
hinterher - sonst Alarme mdcelich).

END Ende der Gem.-Gebilet-Manipulation
als Variablenbereich

GEPZU Gesprédchs~Zustands~Untersuchungen
steuern

MODUS

EIN normale GS8P-Untersuchungen durch-
fihren (aufer bei SIGNAL 12)

AUS keine GSP~Untersuchungen durchiihren
- in diesem Fall wird aufer wdhrend
des Dialoges das Depot nicht mehr
bernutet-.

ABWLAD Laden eines bestimmten Abwickler-
Segmentas and Pausieren des Abwick-
lers

ADRESSE Adresse ecines Ganzwortes in dem zu
ladenden Segment

sedez. max 6 Tetraden
Adresse




Kom-
mando

Spez.-—
Wert

Spezifika-
tionsname

Bedeutung

Konvertieren

SPEZIFIKATION

Eingabe von Zahlen, sed. Zahlen
oder Oktaden - Interpretation in
allen 3 Formen

Zahl

max. 6 Ziffern

sedezima=-
le Zahl

H{max. 5 Tetradeny

Oktaden~
folge

O«<max. 5 Oktaden s

STARTE

"Starten® einer Akii
fiihren der Kommandos (1. ol 1
Kommando ADETRA&) in einem Zei
bereich in RBEN 'RAREGE.
Die Namen und sreiche
2u Operatoriaufhbeginn aus
selbst ab BSatz 500000 gelesen,
Zwar ein Name & 2 SQL?DLmtern
Dateisatz nach folgenden Konvant
ONET

1.-1
13.-18.

4.

wWel

2. Zeichen: "Name®™, 1i

Zeilchen:

19.-24. Zeichen:

kshiund

1an—~

den

der Dateil
-und

BN
e

i...
ndig
rechts-

NAME

einer der zu Beginn eingelesenen
Namen,

maximal die ersten 12 Zeichen der
Eingabe werden ausgewertet, Rest

ignoriert
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Kom - Spezifika- Spez.— Bedeutun
mandg tionsname Wert g
PARAUS Ausgeben von Parametern
NAME
HABAP "Habap'® des Depots
HAP ‘Hap' des Depots
ZVALA Zahl der Verdrdngungsalarme
bisher
ARELA Abwickler~-relativ Adresse
(= Abwickler-Trancslaticns-
adresse durch SS8R 7 O
GEBNR Gebietsnummery des Gebletes,in
dem das Dprut im Operator liegt
NAP 'Nap' des Depots
LAAE *Laab' des Depots
LAKCM 'Lakom' des Depots
DEPADR Depot~-Anfangsadresse im SYK
Tind ebenfalls im Cperator}
DRAUNT Depot relative Adresse der
UNIBITS
EAFAB
LAKAB
EALAB siehe Bedienungstaschenbuch
LALAR
EAFOM
INGLP Liange einer Langpause in Sekun-
den
2LF Zahl der Langpausen bis zur
néchsten Zeituntersuchung
SAMMPW Samrel~Warteschlangen—Passwort
GEW Gewicht des Abschnittes, das

BO&BE30P selbhsttitig einstellen
und heibehalten soll




Spez.- Spez.~-
Kcmmando Bedeutung
Name Wert -
S5RM Fragemodus steuern
MODUS
EIN SSRM~Modus einschalten, d. h. alle
Fragen von BO&BS30P werden mittels
SSR M gestellt - der Abwickler geht
dann in Pause bei Nichtbeantwortung
AUS Rickgdngig machen von 'EIN'
KOMMDO Ausfihren von Programmiersystem-
Kemmandosg
KOMMANDOS Folge wvon
Kommandos bheliekige
ULk ROMMODO
schlifiler
Komata und
Trennzeichen 3 i d
weicht also von der EFK-Svyntax ab.
Bs werden solange Kommandos ange-
fordert, bis ke el
wird. Das Jjewel! e
Eingabe wird = ‘
pretiert.
TESTE Uberwachung eines Befehls zu Test-
zwecken
ADRESSE Adresse eines Befehls, nach dessen
Ausfihrung die Registerstinde auf
der KSM protokolliert werden. Der
Befehl darf weder modifiziert werden,
noch darf er ein Modifikations—~ oder
Sprungkbefehl sein.
Adresse nmaximal 6 Tetyaden ohne fiihrende

Nullen




C Kommandos mit 2 Spezifikationen

1. 1. 2. 2.
Kom- Spez.—- Spez.- Spez.- Spez.=- Bedeutung
mando Name Wert Name Wert
PROT Protokoll-steuerungen
GERAET Gerdt—-angabe fir das die
Steuverung gelten scoll
DR Drucker
MODUS Angabe des Modus
BIN Lusgabe der ESM-Zelle auch
ins Apl.-Protokoll
AUS riickgingig machen ven TEINY
Kop sofortige Abl.-Prot.-Ausgabe
als Kopie
AUSG Ausgeben des bisherigen
Abl.~Prot.'s {(und L&schen)
LOESCH Lischen des Abl.-Prot.'s
KSM Kentrell-Schreibmaschine
MCDUS Modusangabe
KIS KEM~Zeile unterdricken
ET? riickgingig machen von FAUS'
AUSG sofortige Ausgabe der KSM-
zeile {auch im Zustand "AUSY
DIAEIN Dialog-Protokoll einschalten:

|

L
alle Ausgsben ins Abl.~-Prot.
gehen widhrend des Dialogs auch

auf die X&M

rickgingig machen von ‘DIAEINT




1. 1. 2. 2.
Kom-~ Spez.~- Spez.~ Spez.~- Spez.- Bedeutung
mando Name Wert Name Wert
KORR Absolut-Korrektur des Ope-
rators selbhst zu Testzwecken
ADRESSE Adresse des 1. zu korrigie-
renden Ganzwortes
sedez. max. 6 Oktaden, Tetraden
Adresse darstellend, fihrende Nul-
len peliebig
NEU Angabe des neuen Wertes
des Ganzwcrtes
leer keine Anderung, Vorlegen
des nachfolgenden Ganzwor-
tes
sedezi- Typenkennung,
maler 12 Tetradey
Wert ige Ablage}
dezima- e
ley Wert
LY.
Liyit
Oktaden~ 1. Yeich o {oktaden)
Wert
kabiindige Ab-
PARUM Umstellen von Parametern
NAME gliehe Alle bhei PARAUS angegebenen
PARAUS Parameter kfnnen auch gedn-—
dert werden - bel einigen
ist Vorsicht gehoten {z. B.
'DEPEDRY darf nicht umge-
stellt werden)
NEU Angahe des neusn Wertes des
Paramsicrs {(immer TKI}
leer keine Anderung
dezima- max. 6 Ziffern
le Zahl rechtsbiindige Ablage)
sede
le D
stel




Nr.

Nr.

Nr.

Nr.

Nr.

Nr.

Nr.

Nr.

Nr.

Nr,

Nr.

Nr.

Nr.

Nr.

7101:
7102:
7%03:

7104 :

7105:
7201:
7202
7203:
7204:
7205
7206

7207

7209:

Bisher erschienene Arbeitsberichte des Rechenzentrums

der Ruhr-Universitdt Bochum

X.-H. Mohn, M. Rosendahl, H. Zoller
AIDA, eine Dialogsprache fdr den TR 440

K.~H. Mchn, M. Rosendahl, H. Zoller
AIDA, ein Dialogsystem und seine Implementierung in ALGOL

K.-H. Mohn, M. Rosendahl, H. Zoller
AIDA, Manual f4r den Benutzer

4., Jahresbericht des Rechenzentrums (Juni 197C bis Juni 1971}

H. Wupper
WR MBOZ -~ Ein einfaches Band-Betriebssvstem fGr einen mittleren Rechner

H., Windauer
Existenzsdtze zur (C,1,..,R-2,R) ~ Interpolation

W. Schelongowski
DIATRACE, Ein System zur interaktiven Assemblerprogrammierung

M. Jager, M. Rosendahl, R. Staake
Einfihrung in die Listenverarbeitung anhand der Dialogsprache AIDA

R. Mannshardt, P. Pottinger
Einfihrung in die Benutzung dss Tellnehmer-Rechensystems TR 440
in der RUB

5. Jahresbericht des Rechenzentrums {(1.7.1871 bis 30.6.1972}

M. Rosendahl
BOGOL-TAS, ein Weg zur systemnahen Programmierung in ALGOL am TR 440

W. Stark

ILW, Programmsystem zur Berechnung des Instationdren Ladungs-—
wechsels ven Verbrennungskraftmaschinen (Modulbeschreibung und
Eingabekonventionen}

W. Stark

ILW, Programmsvstem zur Berechnung des Instaticpdren Ladungs-—
wechsels von Verbrennungskraftmaschinen {Regelmechanismuz und
Berechnung der Rohrstrdmung}

H. Ehlich
Anregungen und Kritik zum Betriebs- und Programmiersystem der TR 440

Y,

S,
jA
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Nr.

Nr.

Nr.

7301:
' ' Einfihrung in die Benutzung des Tellnehmer Rechcnsystems TR 440

7210:

7211:

7502:

7303:

7304:

. 7305

M. Rosendahi

' BOGOL~-STRING, eine flexible Zeichenkettenverarbeitung in ALGOL &0

H. Camici, H. Claus, H. Ehlich, D. Kipp
‘Arbeitsbericht (ber ein Programm zur HaushaltsfGhrung

R. Mannshardt, K.-H. Mohn, B.J. Minch, P. Pottinger
‘2. gednderte Auflage

X.-H. Mohn
Uber einige Anwendungen des Computers in der Medizin

R. Buchmann
BODAT, ein schnelles und platzsparendes System zur Datenmanlpu-

lation und wcPe1Cherung in Algol 60 und Fortran

‘M. Hauenschild

“Ansitze zur kemplexen Kreisarithmetik

R.Buchmann

. RE&QUELLHALT, ein TR440-Datenbanksystem zur platzsparenden

' Quellhaltung auf Datentrigexrn mit direktem Zugriff (LFD,WSP)

7306

7401

6. Jahresbericht des Rechenzentrums (1.7.1872 - 30.6.1%73)

R. Buchmann

" Der Systemcperator BO&BS3OP

 'Messungen'und Steuerungen des Betriebssystems auf Cperatorebene




